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30 15 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

15 0
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Wymagania wstepne

Posiada podstawowg wiedze w zakresie matematyki i fizyki oraz metrologii elektrycznej. Umie tgczyc¢
proste uktady pomiarowe na podstawie dostarczonych schematéw. Potrafi opracowac¢ wyniki pomiarow.
Potrafi efektywnie pracowac w grupie.

Cel przedmiotu

Zapoznanie z opisem matematycznym oraz praktyczng realizacjg technik sterowania oraz regulacji.
Poznanie zasad pracy i obstugi programowalnych sterownikéw logicznych (PLC).

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw automatyki i regulacji automatyczne,.

2. Ma podstawowg wiedze w zakresie programowalnych sterownikow logicznych, czujnikéw i
interfejsow komunikacyjnych stosowanych w uktadach automatyki przemystowe;j.

Umiejetnosci:
1. Potrafi sformutowac algorytm sterowania, postuguje sie jezykami programowania, srodkami oraz



narzedziami informatycznymi i uruchomieniowymi wykorzystywanymi w automatyce przemystowe;j .
2. Potrafi korzystac z kart katalogowych podczas uruchamiania systemu sterowania.

Kompetencje spoteczne:

1. Potrafi precyzyjnie formutowaé pytania, stuzgce pogtebieniu wtasnego zrozumienia danego tematu
lub odnalezieniu brakujgcych elementéw rozumowania.

2. Prawidtowo rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktady: Egzamin pisemny w formie testowej (zaliczenie: powyzej50%)

Cwiczenia audytoryjne: Ocena wiedzy i umiejetnosci wymaganych trescig biezgcych zajeé¢, w formie
pisemnej. Dwa kolokwia pisemne (zaliczenie: powyzej 50%).

Cwiczenia laboratoryjne: Ocena wiedzy i umiejetno$ci wymaganych trescig realizowanego ¢wiczenia w
formie pisemnej lub ustnej, Ocena sprawozdania z wykonanych ¢éwiczen laboratoryjnych.

Tresci programowe

Aktualizacja 2020.

Wyktad: Regulacja w torze otwartym i zamknietym. Struktura ukfadu regulacji automatycznej (URA) z
przyktadami. Regulatory o dziataniu bezposrednim. Schematy blokowe URA i ich przeksztatcanie.
Liniowe ukfady regulacji automatycznej pracujgce w czasie ciggtym: opis matematyczny uktadow
regulacji automatycznej, wyznaczanie opisu matematycznego elementéow sktadowych URA przy uzyciu
réwnania Lagrange"a - wtasciwosci dynamiczne elementéw URA, stabilnos¢ uktadow regulacii
automatycznej. Liniowe uktady regulacji automatycznej pracujgce w czasie dyskretnym (tzw. impulsowe
URA): opis matematyczny i jego uzyskiwanie z wykorzystaniem m.in. transformaciji biliniowej, stabilnos¢
impulsowych uktaddw regulacji automatycznej. Przyktady dyskretnych uktadow regulaciji automatyczne;j.
Problematyka nieliniowych uktadow regulacji automatycznej. Systemy automatyki przemystowe;j.
Systemy regulacji automatycznej wykorzystujgce przemystowe regulatory PID. Uktady automatyki
cyfrowej: uktady kombinacyjne i automaty asynchroniczne. Budowa, zasada dziatania i jezyki
programowania sterownikow PLC. Elementy wykonawcze automatyki przemystowej (przekazniki,
styczniki, serwomechanizmy, silniki krokowe, sitowniki pneumatyczne i hydrauliczne). Czujniki wielkosci
fizycznych wykorzystywane w automatyce przemystowej. Interfejsy komunikacyjne i wizualizacja pracy
systemow automatyki przemystowe;.

Cwiczenia audytoryjne: Obliczenia z zakresu opisu i badania wtasciwosci uktadoéw regulacii
automatyczne;j.

Cwiczenia laboratoryjne: Programowanie sterownikéw PLC w jezyku drabinkowym (LAD)

Metody dydaktyczne

Wyktady: Prezentacje multimedialne (w tym rysunki, zdjecia) uzupetniane przyktadami podawanymi na
tablicy. Przy wystawianiu oceny koncowej uwzglednia sie aktywnosc¢ studentow w czasie zajec.
Zagadnienia teoretyczne sg przedstawiane w scistym powigzaniu z praktyka.

Cwiczenia audytoryjne: rozwigzywanie zadan przy tablicy, eksperymenty obliczeniowe, prezentacje
multimedialne.

Laboratorium: Szczegodtowe recenzowanie sprawozdan przez prowadzgcego zajecia. Realizacja pracy w
zespotach. i Wykonywanie eksperymentow.

Zastosowane metody ksztatcenia sg zorientowane na studentéw i motywujg ich do aktywnego udziatu w
procesie nauczania poprzez dyskusje i wykonywane eksperymenty.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 125 5,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 70 3,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 55 2,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




